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OBECNE INFORMACE

1 OBECNE INFORMACE

1.1 Kontaktni udaje

Podpora

Pokud v této priru¢ce nenajdete pozadované informace nebo pokud mate néjaké dotazy &i
problémy, obratte se na podporu spole¢nosti Brainlab:

Region Telefon a fax E-mail

jené sta fedni | Telefon: +1 800 597 5911
Spojené staty, Kanada, Stfedni us.support@brainlab.com

a Jizni Amerika Fax: +1 708 409 1619

Brazilie Telefon: (0800) 892 1217 brazil.support@brainlab.com
Velkéa Britanie Telefon: +44 1223 755 333

Spanélsko Telefon: +34 900 649 115

Francie a francouzsky mluvici

X Telefon: +33 800 676 030
regiony

Telefon: +49 89 991568 support@brainlab.com
Afrika, Asie, Austrélie, Evropa | 1044
Fax: +49 89 991568 5811

Telefon: +81 3 3769 6900
Fax: +81 3 3769 6901

Japonsko

Oc¢ekavana provozni zivotnost

Brainlab poskytuje servis pro tento software po dobu osmi let. BEhem tohoto obdobi jsou
nabizeny aktualizace softwaru i podpora na misté. Pokud software zUstane v provozu i po
ukonéeni podpory, mohou se rizika kybernetické bezpe&nosti éasem zvySovat.

Pfipominky uZivatelQ

Navzdory peclivé kontrole miZe tato pfirucka obsahovat chyby. Mate-li néjaké navrhy na zlepSeni,
prosime obratte se na user.guides@brainlab.com.

Vyrobce

Brainlab AG
Olof-Palme-Str. 9
81829 Munich
Némecko
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Pravni informace

1.2 Pravni informace

Autorska prava

Tato pfiru¢ka obsahuje patentované informace chranéné autorskym pravem. Je zakazano
jakoukoli ¢ast této prirucky reprodukovat nebo prekladat bez vyslovného pisemného souhlasu
spole¢nosti Brainlab.

Ochranné znamky spoleénosti Brainlab

* Brainlab® je ochranna znamka spole&nosti Brainlab AG.
* Airo® je ochranna znamka spole&nosti Brainlab AG.

* Curve® je ochranna znamka spole¢nosti Brainlab AG.

* Loop-X® je ochranna znamka spole&nosti Brainlab AG.

Ochranné znamky jinych spoleénosti

* Microsoft® a Windows® jsou registrované ochranné znamky spoleénosti Microsoft Corporation.
* NVIDIA® je registrovana ochranna znamka spole&nosti NVIDIA Corporation.

Informace o patentech

Tento produkt muze byt chranén jednim nebo nékolika patenty nebo podanymi patentovymi
prihlaSkami. Podrobnosti viz: www.brainlab.com/patent.

Integrovany software tfetich stran
Tento program je ¢astec¢né zaloZen na nésledujicim dile. PInou licenci a ozndmeni o autorskych
pravech Ize na niZze uvedenych odkazech:
« libjpeg-turbo (https://github.com/libjpeg-turbo/libjpeg-turbo/blob/master/LICENSE.md).
« libtiff 4.0.4 beta (http://www.libtiff.org/misc.html).
¢ OpenJPEG (http://www.openjpeg.org/).

« Xerces-C++, vyvinuto spole¢nosti Apache Software Foundation (http://www.apache.org/
licenses/LICENSE-2.0.html).

Oznaceni CE

Oznaceni CE znamena, Ze produkt spole¢nosti Brainlab splfiuje zakladni poza-
c € 01 23 davky smérnice Rady 93/42/EHS (,MDD").

Automatic Registration je podle pravidel stanovenych ve smérnici MDD pro-

dukt tfidy llb.

Pokyny pro likvidaci

Jakmile chirurgicky nastroj dosahne konce Zivotnosti, zbavte jej vSeho biologického / biologicky
nebezpeéného materidlu a nastroj bezpecné zlikvidujte podle pfislusnych pravnich pfedpisu.

Elektricka a elektronicka zafizeni likvidujte vyhradné v souladu s mistnimi pfedpisy. In-
formace tykajici se smérnice WEEE (odpadni elektricka a elektronicka zafizeni) nebo
prislusnych latek, které by mohly byt pfitomny v Iékafském zafizeni, naleznete na ad-
rese:

.

www.brainlab.com/sustainability
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OBECNE INFORMACE

Prodej v USA

Americké federalni zdkony omezuji prodej tohoto zafizeni Iékafim nebo na objednavku lékare.

HlaSeni incidentd souvisejicich s produktem

Jste povinni hlasit vSechny zavazné incidenty, které se mohly vyskytnout v souvislosti s timto
produktem spole¢nosti Brainlab a v rdmci Evropy pfisluSnému vnitrostatnimu pfisluSnému organu
pro zdravotnické prostredky.
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Symboly

1.3  Symboly

Varovani

A Varovani
Varovani jsou ozna€ena symbolem vystrazného trojahelniku. Obsahuji velmi dualezité
bezpeénostni informace o moznosti zranéni, tmrti nebo jinych vaznych néasledcich

spojenych s pouzitim nebo nespravnym pouzitim zafizeni.

Vystraha
@ Vystrahy jsou oznagéeny kruhovym varovnym symbolem. Obsahuji dalezité informace
tykajici se pfipadnych poruch zafizeni, selhani zafizeni, poSkozeni zafizeni nebo poSkozeni
majetku.
Poznamky

POZNAMKA: poznamky jsou formatovany kurzivou a uvadsji dalsi uZiteéné rady.

Symboly tykajici se produktu

Symbol | Vysvétleni

Vyrobce

jﬂ Prostudujte si navod k pouziti

U DI Jednoznacéné identifikaéni oznacéeni zafizeni

M D Zdravotnicky prostfedek

R I V souladu s federalnimi zakony USA smi byt tento prostfedek prodavan pouze léka-
Only fem popf. na predpis |ékare
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OBECNE INFORMACE

1.4  Pouziti systému

Uéel pouziti a indikace pro pouZiti / zamyS$leny Géel

Automatic Registration je chirurgické zafizeni pro obrazem navadénou chirurgii, které je uréeno
pro pouZiti v kombinaci s kompatibilnimi naviga¢nimi systémy Brainlab. Automatic Registration
poskytuje registraci obrazu 3D CT/CBCT nebo skiaskopické snimky pofizené béhem operace.
Skladéa se ze softwarového modulu Automatic Registration a hardwarového prisluSenstvi.

Znamé kontraindikace

Pro pouziti tohoto prostfedku nejsou Zadné znamé kontraindikace.

Misto pouZiti

Systém Automatic Registration je uren k pouziti v prostfedi opera¢niho salu.

Profily uzivatelt

V kontextu spinalni chirurgie jsou zamysSlenymi uzivateli neurochirurgové, ortopedové, paterni
chirurgové a traumatologové ¢i jejich asistenti, ktefi maji k dispozici systém pro pofizovani 3D
snimkU (napf. CT nebo 3D C-rameno) nebo vyuZivaji obrazova data z CT a podobnych systému
(a potencialné fuzni MR), pofizena pred operaci v kombinaci s naviga¢nim systémem Brainlab.

V kontextu kranialni chirurgie jsou zamyslenymi uzivateli chirurgové nebo jejich asistenti pro
neurochirurgii ¢&i ORL se vzdélanim podle indikaci pro pouziti.

Dot€ené skupina pacienta

V kontextu spinalni chirurgie jde o populaci pacientd, ktera trpi takovymi zdravotnimi obtizemi, pfi
nichz mGze byt vhodny stereotakticky chirurgicky zakrok a kde Ize podle CT, 3D skiaskopické
rekonstrukce obrazu identifikovat referenci k rigidni anatomické strukture, jako je napfiklad lebka,
panev a dlouh& kost nebo obratel.

Pro pacienty v kontextu kranialni chirurgie neexistuji Zddna demograficka, regionalni ani kulturni
omezeni. O tom, zda se pfi urCitém zakroku pouZzije tento systém, rozhoduje chirurg.

Opatrné zachéazeni s technickym vybavenim

@ Soucasti systému a akcesorni nastroje se skladaji z velmi pfesnych mechanickych dild.
Nakladejte s nimi opatrné.

Kontrola hodnovérnosti

A Varovani
Pred Ié€ébou pacienta zkontrolujte vérohodnost veSkerych vstupnich i vystupnich informaci
systému.
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Kompatibilita se zdravotnickymi prostfedky a softwarem

1.5 Kompatibilita se zdravotnickymi prostredky a
softwarem

Zafizeni od jinych spoleénosti

A

Varovani

Pouziti kombinaci zdravotnickych prostredk, které nebyly schvaleny spoleénosti Brainlab,
muZe nezadoucim zpudsobem ovlivnit bezpeénost a/nebo G€innost zafizeni a ohrozit
bezpeénost pacienta, uzivatele a/nebo prostredi.

Kompatibilni skenovaci zafizeni od jinych spoleénosti

A

Varovani

Se systémem Automatic Registration lze pouzivat pouze zdravotnicka skenovaci zafizeni
uréena spoleénosti Brainlab.

Informace o kompatibilnich modelech poskytne technicka podpora spole¢nosti Brainlab.

Kompatibilni nastroje Brainlab pro intraoperaéni zobrazovani

Se systémem Automatic Registration jsou kompatibilni tato zafizeni:
¢ Samolepici ploché znaéky pro skener

¢ Kalibraéni fantom pro CT skener

¢ RouSka pro skenovani pacienta

» Referenénijednotka DrapeLink kraniélni

» Reference pro svorky na patef se 3 reflexnimi kuli€kami

» Reference pro svorky na patef se 4 reflexnimi kuli€kami

¢ Registraéni matrice CT spinalni (oteviené operace)

* Registraéni matrice CT spinalni (maly fez)

* Registraéni matrice CT kranidlni a spinélni (minimélné invazivni)
* Nosné rameno pro registraéni matrici CT

Kompatibilni chirurgické néstroje spole€nosti Brainlab

Seznam kompatibilnich zdravotnickych nastroja Brainlab naleznete v dokumentu UZivatelska
pFiruéka k programu pro systém IGS, ve kterém se pouziva systém Automatic Registration.

Jiné nastroje spole€nosti Brainlab

A

Po vydani této uzivatelské pfirucky mohou byt uvedeny na trh dalSi nastroje. Mate-li jakékoli
otéazky tykajici se kompatibility, kontaktujte technickou podporu spole¢nosti Brainlab.

Varovani

Pouzivejte pouze nastroje/pfistroje a ndhradni dily uréené spoleénosti Brainlab. Pouziti
neschvalenych nastroju / pfistroja / nahradnich dild mize nezadoucim zpasobem ovlivnit
bezpeénost a/nebo G€innost zdravotnického prostfedku a ohrozit bezpeénost pacienta,
uzivatele a/nebo prostredi.

Montaz pfistroja

10

Pokud se s timto vyrobkem pouziva jakékoliv pFistrojové vybaveni, ujistéte se, Ze jsou vSechny
pristroje spravné sestaveny podle pokyn( v odpovidajicich pFiruékach k pouziti nastroju.
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Kompatibilni IékaFsky software spole€nosti Brainlab

Do systému se smi instalovat a se systémem se smi pouZzivat pouze |ékarsky software Brainlab
specifikovany spole¢nosti Brainlab. Kontaktujte pracovniky technické podpory spolec¢nosti
Brainlab, ktefi vdm objasni podrobnosti ohledné kompatibility s Iékafskym softwarem spole¢nosti
Brainlab.

Software jiny nez Brainlab

@ Programy mohou na systém Brainlab instalovat pouze opravnéni zameéstnanci spoleénosti
Brainlab. Neinstalujte ani neodstranujte Zadné softwarové aplikace.

Aktualizace

Aktualizace operacniho systému (opravy hotfix) nebo softwaru jinych vyrobct by se mély provadét
mimo klinické hodiny a ve zkuSebnim prostredi, aby se ovéfila spravna ¢innost systému Brainlab.
Spolec¢nost Brainlab monitoruje uvolnéné opravy hotfix pro systém Windows a u nékterych
aktualizaci bude védét, zda se mohou o€ekavat problémy. V pfipadé potizi s opravami operacniho
systému hotfix kontaktujte technickou podporu spole¢nosti Brainlab.

Antivirova kontrola a malware

Spole¢nost Brainlab doporucuje chranit systém nejaktualnéjSim antivirovym softwarem.

Néktera nastaveni softwaru na ochranu proti malwaru (napf. v antivirovém programu) a Sifrovani
opera¢niho systému mohou negativné ovlivnit vykonnost systému. Pokud jsou napf. provadény
kontroly v realném Case a je monitorovan kazdy pfistup k souboru, miGze byt nahravani a ukladani
pacientskych dat pomalé. Spole¢nost Brainlab doporucuje deaktivovat kontroly v realném ¢ase

a antivirovou kontrolu provadét v dobé& mezi klinickym pouzitim.

POZNAMKA: ujistéte se, Ze va$ antivirovy program nepozmériuje adresafe systém Brainlab,
konkrétné:

« C:\Brainlab, D:\Brainlab, F:\Brainlab atp.
« C:\PatientData, D:\PatientData, F:\PatientData atp.

POZNAMKA: béhem planovani Iécby nestahujte ani neinstalujte aktualizace.

Dalsi informace ziskate u technické podpory spole¢nosti Brainlab.

Aktualizace zabezpeceni pro Windows a aktualizace ovladacu

Spolec¢nost Brainlab povoluje pouze instalaci bezpe¢nostnich zaplat. Neinstalujte servisni balicky
ani volitelné aktualizace. Ovéfte své nastaveni a ujistéte se, Ze aktualizace byly spravné stazeny
a aktualizovany ve vhodné dobé. Neaktualizujte ovladace na platformach Brainlab.

DalSi informace o nastavenich a seznam aktualizaci zabezpeceni spole¢nosti Microsoft
blokovanych technickou podporou Brainlab naleznete na webu Brainlab (brainlab.com/updates).
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Softwarové prostfedi a kyberneticka bezpeénost

1.6

Softwaroveé prostredi a kyberneticka bezpeénost

Seznam integrovaného softwaru tfeti strany

e dcmtk - 3.6.0

« Effects 11 - 7. ervna 2010

e Lapack -3.2.1

* libjpeg2k - 2.3.1

« libpng - 1.6.16

« libtiff - 4.0.4

« libturbo-jpeg - 1.4.0

« MergeComLib - 5.7.0

e meta-0.1

¢ Microsoft Direct 3D11 Windows 10 SDK - 10.0.10586.0
¢ Microsoft.NET Framework - 4.5.2

¢ Microsoft Visual C++ Runtimes 2015 - 14.0.24215.1.1
« NVidia Cg Toolkit - 3.1.0010

¢ NVidia NVAPI - Release 367

e range - V3-VS2015

¢ Xerces-C++-3.2.2

e zlib-1.2.11

Sitové porty

Aplikace pouziva pro komunikaci s dalSimi aplikacemi a/nebo externimi zafizenimi nasledujici
sitové porty:

Port Pfipojeni Typ Popis
104 lokalni TCP DICOM vyména dat
8765 odchozi TCP Komunikace s kamerou pro sledovéani

Komunikace se sluzbou sledovani (napt. sledova-

52998-53002 | lokalni TCP ) : P

ni dat, manipulace s nastroji)
55599 prichozi TCP Komunikace s externim skenerem (Loop-X)
123 pichozf UDP Casova synchronizace s externim skenerem

(Loop-X)

Sprava soubort protokolu

Soubory protokolu, které Ize pouzit pro forenzni analyzu, jsou uloZzeny v mistnim systému
soubord. Odstranéni / archivace téchto soubord protokolu se zpracovava jako souéast ¢innosti
udrzby. Je zavedena kontrola pfistupu k soubordm protokolu. Soubory protokolu nejsou
recyklovany. Soubory protokolu jsou strukturovany a umoznuji analyzu pomoci automatizovaného
procesu (napf. pro IDS).

Prostredi vyuZivajici kybernetickou bezpeénost

12

Kritéria kybernetické bezpecnosti byly posouzeny v souladu s povahou zafizeni, véetné typu
zafizeni a prostredi pouziti systému béhem jeho Zivotnosti.

Ocekava se, ze budou dodrzovany nasledujici bézné bezpeénostni postupy (,hygienicka
bezpecnost”) v uzivatelském prostfedi, nezavisle na stavu systému (zapnuto / vypnuto):

« Dobré fyzické zabezpeceni, aby se zabranilo neopravnénému fyzickému pfistupu do systému.
Pokud je systém zapnuty, postupujte podle téchto dalSich prvkd zabezpeceni:
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Opatfeni pro fizeni pfistupu (napf. zaloZena na rolich), ktera zajistuji, Ze pfistup k prvkam sité,
uloZzenym informacim, sluzbam a aplikacim ma povolen pouze ovéfeny a autorizovany
personal.

Prvky pfistupu k siti, jako je segmentace, k omezeni komunikace zdravotnickych prostfedku.

Obecné postupy spravy oprav, které zajistuji véasné aktualizace oprav zabezpeceni na
sousednich zafizenich v uzivatelském prostredi.

Ochrana proti malwaru, aby se zabranilo neopravnénému spusténi kddu na sousednich
zafizenich v uzivatelském prostredi.

Zajistéte, aby byla pfedepsané udrzba provedena podle potfeby, véetné instalace
bezpecénostnich oprav.

Skoleni uZivatel(i o bezpeénosti.

Pouzivani zafizeni mimo urené provozni prostfedi mizZe vést k bezpe€nostnim incidentdm, které
mohou ovlivnit bezpeénost a efektivitu zafizeni.

Sprava nemocnice je odpovédna za omezeni pfistupu k systému a Gdajim o pacientech na
vhodny personal.

Uvédomte si, Ze snimek obrazovky vytvofeny softwarem obsahuje data specificka pro uréitého
pacienta. Mistni uloZeni snimku obrazovky ulozZi informace o pacientovi do systému.

Zranitelnost kybernetické bezpeénosti

Pokud zjistite zranitelnost nebo slabost zafizeni v oblasti kybernetické bezpecénosti nebo pokud
dojde k incidentu v oblasti kybernetické bezpecnosti, ktery se tyka zafizeni, obratte se na podporu
spole¢nosti Brainlab. V zavislosti na realné udalosti vam podpora Brainlab poradi, jak postupovat.
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Zaskoleni a dokumentace

1.7

ZaSkoleni a dokumentace

Skoleni spoleénosti Brainlab

PFed pouZitim systému se vSichni uZivatelé musi G€astnit povinného vzdélavaciho programu
provadéného autorizovanym zastupcem spole¢nosti Brainlab, ktery zajisti bezpecné a vhodné
pouZivani.

Odpovédnost

A

Varovani

Tento systém slouZzi chirurgovi nebo uzivateli vyhradné jako doplnujici pomutcka a zadnym
zpisobem nezastupuje ani nenahrazuje poznatky a/nebo zodpovédnost chirurga nebo
uzivatele béhem pouziti. Uzivatel musi vzdy mit moznost pokra€ovat bez pomoci systému.

Pouze vySkoleny zdravotnicky personal smi provozovat sou¢asti systému a pfislusenstvi.

Prodlouzena doba na operaénim sale

Navigac¢ni systémy Brainlab jsou citliva technicka zafizeni. Doba trvani chirurgického zakroku
vyuzivajiciho navigaci maze liSit podle uspofadani operaéniho salu, polohy pacienta a délky a
sloZitosti vypocta. UZivatel musi rozhodnout, zda je potencialni prodlouZeni pro pfislusného
pacienta a zakrok pfijatelné.

Prostudovani uzivatelskych prirucéek

14

Tato pFirucka popisuje komplexni Iékafsky program nebo Iékafské pfistroje, které je tfeba pouZzivat
s opatrnosti.

Je proto dulezité, aby vSichni uZivatelé systému, nastroje nebo softwaru:

« peclivé prostudovali tuto priru¢ku pred tim, nez za¢nou zafizeni pouZivat

« meli k této pfiru¢ce neustaly pfistup
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2 UVOD DO SYSTEMU
AUTOMATIC
REGISTRATION

2.1 Nez zaCnete

Zakladni informace

Systém Automatic Registration umozriuje registraci intraopera¢né pofizenych dat pacienta.
Proto neni nutna standardni registrace vyZadujici pfistup ke zna¢kam pacienta a/nebo
orientaénim boddm.

Systém Automatic Registration nelze pouZit k registraci preoperativné pofizenych dat. Pokud se
tato predoperacni data maji pouZzit v ivodni fazi operace, pouZijte jiny postup registrace.
POZNAMKA: dal3i informace o intraoperaéné pofizenych obrazovych datech naleznete

v dokumentu UZivatelska prfiruéka k programu Spine & Trauma nebo Cranial/ENT.

Kontrola skeneru

Zajistéte, aby skener a souvisejici pracovni stanice byly spustény a pfipraveny k pouZziti a aby
byly pfipojeny skener a systém Brainlab.

Pohyb béhem registrace

A

A

Varovani

S pacientem, referenci, registraéni matrici ani operaénim stolem béhem skenovani
nepohybujte. Pfed pfemisténim pacienta nebo operaéniho stolu zajistéte, aby byl
registraéni proces dokonéen a zkontrolujte, zda je registrace pfesna. Registraci jinak
nebude mozné obnovit.

Varovani
Po zahjeni registraéni procedury neménte polohu reference.

Zastaveni respirace

A

Varovani

Je-li to pro vami provadény postup (napf. spinélni zakroky) relevantni, zvazte zastaveni
nebo snizeni frekvence respirace pacienta, aby se béhem registrace a skenovani omezil
pohyb pacienta.

Infracervené artefakty

Zajistéte, aby zorné pole kamery nikdy nenaruSovaly vysoce odrazivé pfedméty a zdroje svétla.
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Obecné funkce softwaru

2.2 Obecné funkce softwaru

Aplikace Camera

c*a Aplikace Camera je volitelna funkce. V systému Automatic Registration jsou
k dispozici stejné funkce a tlacitka pro ovladani motoru kamery, velké pohledy

Camera kamery pro nastaveni polohy kamery nebo znacky.

Chcete-li zobrazit vSechna pfipojena zafizeni viditelna pro kameru (napfiklad sledovaci zafizeni,
znacky, reflektory) v redlném ¢ase, vyberte moznost Camera v aplikaci Content Manager.
Opétovnym vybérem moznosti Camera aplikaci zavrete.

V pfipadé funkce Curve 1.1 aplikace Camera sleduje pohyb kamery a obsahuje tlagitko
centralizace. Chcete-li zobrazit viditelna zafizeni v grafu vzdalenosti, rozbalte moznost Camera.

POZNAMKA: dalsi informace o funkci Camera naleznete v pfislusném dokumentu UZivatelska
pfirucka k programu Spine & Trauma nebo Cranial/ENT.

DalSi moZnosti

16

Moznosti

Slouzi k navratu do naviga¢niho programu nebo k pfedchozimu kroku pracovniho
postupu.

Slouzi k navratu do nastroje Content Manager.

POZNAMKA: dal3i informace naleznete v dokumentu UZivatelska pFiruéka k
programu Origin Data Management.
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2.3 Udrzba

Udrzba skeneru

A Varovani

Pokud nebyl skener delSi dobu pouzivan a byl bez servisu, mize prestat spravné fungovat
nebo muze byt nepfesny. Doporuéuje se kontaktovat technickou podporu spoleénosti
Brainlab a domluvit si kontroly v pravidelnych intervalech.

Ke kontrole pfesnosti kalibrace skeneru pouZzijte pracovni postup zkouSky skeneru. Tento postup
musi pravidelné provadét vyskoleni technikové nemocnice. Servisni kontroly jsou popsany na
konci kazdé kapitoly.

Servisni kontrola nenahrazuje pravidelnou Gdrzbu a kontrolu provadénou spole¢nosti Brainlab.

Uzivatelska pfiru¢ka k programu Rev. 1.1 Automatic Registration Ver. 2.5
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Udrzba
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AUTOMATIC REGISTRATION - LOOP-X 3D

3 AUTOMATIC
REGISTRATION - LOOP-X
3D

3.1 Uvod -Loop-X3D

Zakladni informace

Ovéite, Ze je zafizeni Loop-X spusténé a pfipravené pro pouZziti a Ze skener a navigaéni stanice
Brainlab jsou pfipojeny pomoci portu IGS sité Ethernet na pfipojovacim panelu zafizeni Loop-X
a portu pro intraopera¢ni data na navigacni stanici Brainlab.

Postupujte podle pokyn(l na zafizeni Loop-X pro pfechod systému do reZimu skenovani.

Vybér pacienta

Do pracovniho postupu Automatic Registration miZzete prejit s vybranym pacientem nebo bez
vybraného pacienta.

Je-li vybrany pacient, ovéfte, Ze je stejny pacient vybrany na zafizeni Loop-X.

Rouskovani

A

Varovani
Pro rouskovani pacienta a skeneru pouZzivejte pouze sterilni rousky schvélené spoleénosti
Brainlab.

Dalsi informace naleznete v dokumentu Priruéka k obsluze kranialniho hardwaru pro
intraoperaéni zobrazovani, Pfiruéka k pouziti nastroja Patef a trauma, nebo se obratte na
technickou podporu spoleénosti Brainlab.

Jak pfrejit do pracovniho postupu Automatic Registration

Pracovni postup Automatic Registration je fizen zafizenim Loop-X, ale vybira se z navigaéni
stanice Brainlab (napf. Curve, Kick).

Krok

1. Vyberte moznost Navigation v pracovnim postupu Cranial nebo Spine & Trauma.

2. Provedte vSechny kroky za zafizeni Loop-X (napf. vyberte pacienta a oSetfovanou ob-
last).

3. Naobrazovce Set Scan Parameters ovérte, Ze je na skeneru povolena funkce Scan

with navigation.
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Uvod - Loop-X 3D

20

Krok

oy

Loop-X
Auto-Registration

Na navigacni stanici Brainlab se automaticky spusti program Automatic Registration.
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AUTOMATIC REGISTRATION - LOOP-X 3D

3.2  Priprava skenovani - data Loop-X 3D

Priprava skenovani

Pfred skenovanim vzdy provadéjte kontrolu k prevenci kolize a davejte pozor zvlasté na referenci.

Priprava pacienta

A Varovani
U operaci patefe ovérte, Ze reference je upevnéna na processus spinosus, a nikoli k vaztim
mezi nimi. Pfed vlastnim 3D registraénim skenovanim se doporuéuje provést lateralni

prazkumny sken a peclivé zkontrolovat polohu svorky.

Postupujte podle pokynu pro sterilni rouSkovani v dokumentu PFiruéka k obsluze kranialniho
hardwaru pro intraoperaéni zobrazovani, aby nedoSlo k posunutim v disledku pohybu skeneru.
U kranialnich i spinalnich zakrok( se doporucuje pouzivat reference pacienta se ¢tyfmi reflexnimi
kuli¢kami.

Je-li to pro vami provadény postup (napf. pro spinalni zakroky) relevantni, zvazte zastaveni nebo
snizeni frekvence respirace pacienta, aby se béhem registrace a skenovani zabranilo pohybu
pacienta.

Co je tfeba vzit v Gvahu pfi skenovani

« Zajistéte, aby rousSka nezakryvala zorné pole mezi kamerou a znackami skeneru.
« Odesilejte vzdy jen jednu CT rekonstrukci pro automatickou registraci.

< Neni-li konfigurovano automaticky, musi byt data odeslana do navigac¢ni stanice Brainlab ihned
po pofizeni snimku.

Jak provést pripravu na skenovani

AP Definition LAT Definition

Spine Short Scan
Acquire Scout Scan Acquire Scout Scan
Select from Timeline Select from Timeline High Dose
Set Volume via Laser Set Volume via Laser ®) Standard Dose

Low Dose

. 0.2mm Copper Filter

[ ) Metal Artifact Reduction
Skip to acquire isocentric scan @ Navigation Q)

@ Laser Field

Obrazek 1

Krok

1. Zapojte sitovy kabel.
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Pfiprava skenovani - data Loop-X 3D

Krok

2. Prejdéte do rezimu 3D skenovani a ovérte, Ze je na zafizeni Loop-X zvolena moZnost

Navigation @.

Po dokonceni predbéZnych krokl se pred kazdou z ikon pfipomenuti na displeji objevi ze-

leny krouZek.

Jak nastavit kameru

22

Patient Reference

o~ i

Scanner

- 9

Network Cable

Patient Reference

=
[ ] pat

Scanner

o- %

Network Cable

Scan with Navigation

.

i Reduce respiration for scanning,

Obrazek 2

Ovérte, Ze kamera je obracena smérem k zafizeni Loop-X a jsou viditelné vSechny regis-
tracni znacky.

Nastavte kameru.

« Pro systémy Brainlab s bezmotorovym pohybem kamery: Kameru nastavte pomoci
madla na kamefe tak, aby reflexni kuli¢ky byly uprostfed zorného pole kamery.

« Pro systémy Brainlab s kamerou s motorem: Kamera se pohybuje automaticky a za-
ostfuje na reflexni kulicky. Kamera s motorem by se mohla srazit s jinymi zafizenimi.
Ovérte, Ze v t&sné blizkosti kamery nejsou zadna zafizeni namontovana na stropé.

Pro systémy Brainlab s kamerou s motorem: V zobrazeni jsou vidét smérové Sipky @. Ty-
to ovladaci prvky slouZzi k ruénimu nastaveni kamery.

Funkci Auto Camera je mozné zapnout nebo vypnout @. Je-li vypnuta, kameru je nutné
do pozadované polohy pfemistit ruéné.

Patient Reference
P—

Automatic Registration

Camera

nioancs @

Network Cable

Scan with Navigation

. ] Reduce respiration for scanning. 0
saacTen A

Back

# BRAINLAB
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AUTOMATIC REGISTRATION - LOOP-X 3D

3.3  Pofizeni snimku - data Loop-X 3D

Prehled

Program Automatic Registration po nastaveni pacienta a skeneru umoznuje poridit 3D sken
a odeslat jej do navigac¢ni stanice Brainlab.

Preventivni opatieni

Neni-li konfigurovano automaticky, musi byt data odeslana do naviga¢ni stanice Brainlab ihned po
pofizeni snimku.

Obnoveni registrace - data Loop-X 3D
Jestlize se program béhem skenovani pacienta nebo po ném neocekavané vypne, program zjisti
pfedchozi registraci.

Program Automatic Registration obnovi data pacienta v€etné registrace. Registraci je nutné
pfed navigaci peclivé ovéfit.

Jestlize se pfenos dat nezdafi, sken Ize odeslat znovu a registrace bude obnovena.

Detekce struktur a registrace

Program zkontroluje, zda jsou pro kameru viditelné vSechny nezbytné struktury markeru. Viditelné
struktury jsou uvedeny vlevo jako Visible @ a zobrazeny v pohledu kamery @. V zavislosti na
dané procedure uvidite jednu ze dvou obrazovek (kranialni nebo spinalni).

—O—

Patient Reference

® @

o- i

Network Cable

‘Scan with Navigation

»EQ

Obrazek 3

1. Jakmile program detekuje vSechny potfebné struktury marker(, je skener pfipraven pro
registraci a skenovani.

POZNAMKA: ujistéte se, Ze struktury markert jsou viditelné pro kameru. Skenovani s na-
vigaci je mozné, jen pokud vSechny markery jsou viditelné.

2.  Pred skenovanim vzdy provadéjte kontrolu k prevenci kolize a davejte pozor zvlasté na
referenci.

3. Je-li to pro vami provadény postup (napf. pro spinalni zakroky) relevantni, zvazte zasta-
veni nebo snizeni frekvence respirace pacienta, aby se pred dalSi registraci zabranilo po-
hybu pacienta.

POZNAMKA: dychani pacienta zastavte jen v pfipadé, Ze dychani zpusobuje p#lis velky
pohyb reference.
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Pofizeni snimku - data Loop-X 3D

Krok

4.

Po kontrole k prevenci kolize je zafizeni Loop-X pfipravené ke skenovani.

Press and hold the Scan
button to aquire 3D scan.

@ Scanner
@ Reference

D Cancel

Skenovani se provadi tak dlouho, dokud je stisknuté tlacitko Scan.

Mezi registraci pacienta a dokon¢enim skenovani nehybejte s pacientem ani opera¢nim stolem.

24
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AUTOMATIC REGISTRATION - LOOP-X 3D

3.4  Ovéreni presnosti - data Loop-X 3D

Ovéreni automatické registrace

Pfed zah4jenim navigovaného postupu vzdy peclivé zkontrolujte pfesnost registrace tim, Zze
podrzite hrot ukazovéatka nebo nastroje na minimalné tfech anatomickych orientacnich bodech
a ovéfite jejich polohu v programu.

Oveéite, zda je registrace u pacienta a souboru dat na spravné arovni. Pfesnost je nutno
kontrolovat na kostni strukture, kterou budete oSetfovat.

Ovéreni pfesnosti registrace - kranialni

wial Recon

019, BRAIN
1963380108

Automaic R
e
Camera

©

Windawing

©

Sereenshot

0mm
|

Verify accuracy on at least three different landmarks. e 9
Do you accept the registration accuracy? = ke

# BRAINLAB

Obrazek 4

Krok

1. Ovéite automatickou registraci tak, Ze se dotknete alespon tfi orientacnich bod{ ukazo-
vatkem.

2. Pokud je pfesnost dostate¢nd, vyberte moznost Yes.
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Ovéfeni pfesnosti - data Loop-X 3D

Ovéreni presnosti registrace - standardni spinalni zakrok

Flip Mode

No Yes

[

Verify accuracy on at least three different landmarks. 9

Yes

Do you accept the registration accuracy?
# BRAINLAB

Obrazek 5
Krok

1. Podrzte néastroj na povrchu kosti alespon u tfi z téchto orienta¢nich bodu:
¢ na zadni ¢asti (na processus spinosus) / na pfedni ¢asti (na nékolika mistech laminy),
« vlevo/vpravo (na fasetovém kloubu nebo v poloviné vysky processus spinosus),
« v kranialni/kaudalni ¢asti (na processus spinosus; nejdfive na kranialni a pak na kau-

dalni ¢asti).
2. Ovérte, Ze umisténi nastroje zobrazené na obrazovce odpovida skuteéné poloze néastroje

na anatomickém orienta¢nim bodu.

Po ovéreni mate dvé moznosti. Vyberte:

« Yes, pokud je registrace presna, a prejdéte k navigaci.

« No, pokud registrace neni pfesna, a odstrarite aktualni registraci. Vyberte budto:
- New Scan: Navrat do programu pro registraci a provedeni nové registrace.
- Discard & Exit: Zavrete program a vratte se do aplikace Content Manager.

Ovéreni pfesnosti registrace - minimalné invazivni spinalni zakrok

26

Pokud provadite minimalné invazivni zakrok, ktery omezuje ovéfeni na minimalné tfi orientacni
body, provedte nasledujici kontrolu pfesnosti:

Krok

1.

Zasunte nastroj do fezu tak, aby se bezpecéné dotykal anatomického orienta¢niho bodu,
svorky reference nebo zubu.

2. Pofridte skiaskopické snimky nastroje na kosti:
« lateralni skiaskopicky snimek (registrace pro kranialni/kaudalni nebo zadni/pfedni
smér),
« skiaskopicky snimek AP (registrace pro kraniélni/kaudalni nebo levy/pravy smér).
3. Zkontrolujte, zda poloha néstroje zobrazena na obrazovce odpovida poloze na skiasko-

pickém snimku.

Uzivatelska pfiruc¢ka k programu Rev. 1.1 Automatic Registration Ver. 2.5




AUTOMATIC REGISTRATION - LOOP-X 3D

Krok

4. Po ovéfeni mate dvé moznosti. Vyberte:
* Yes, pokud je registrace pfesnd, a prejdéte k navigaci.

- New Scan: Navrat do programu pro registraci a provedeni nové registrace.
- Discard & Exit: Zavrete program a vratte se do aplikace Content Manager.

* No, pokud registrace neni pfesna, a odstrarite aktuélni registraci. Vyberte budto:

Uzivatelska pfiru¢ka k programu Rev. 1.1 Automatic Registration Ver. 2.5
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Servisni kontrola - Loop-X 3D

3.5 Servisni kontrola - Loop-X 3D

Provedeni servisni kontroly

Presnost kalibrace miZzete kdykoliv zkontrolovat pracovnim postupem zkousky skeneru.

« Pravidelné provadeéjte kontrolu presnosti kalibrace.

¢ Servisni kontrola nenahrazuje pravidelnou Udrzbu a kontrolu provadénou spole¢nosti Brainlab.
« Servisni kontrolu provadi pouze techniéti pracovnici.

POZNAMKA: servisni kontrola neslouzi k oSetreni pacienta.

Jak provést servisni kontrolu - Loop-X 3D

Servisni kontrolu k ovéfeni pfesnosti kalibrace provadéjte uvedenym postupem.

Krok

1.

[

Loop-X
Service Check

V pracovnim postupu vyberte moznost Loop-X Service Check.

2. Ovéfte, Ze je prFipojeny skener.
VSechny kroky se provadéji ze zafizeni Loop-X.

3. Provedte kontrolu nastaveni podle popisu v programu. Pfiklad:
» Umisténi fantomu do izocentra
« Provedeni kontroly k prevenci kolize

INCLUDE IN SCAN

Position phantom in isocenter.
Perform collision check. 0
Move gantry to start position.

Back

# BRAINLAB

4.  Vyberte moznost Next.
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AUTOMATIC REGISTRATION - LOOP-X 3D

Krok

5.

Ujistéte se, Ze vSechny struktury jsou viditelné pro kameru.

Calibration Phantom

Scanner

o~ %

Network Cable

. — I /
—

Scan with Navigation
. e A Reduce respiration for scanning.

Automatic Registration

o=

Camera

futo Camera ()

<]

Rack

A BRAINLAB

6.

Vybérem moznosti Scan na zafizeni Loop-X zahajte proces skenovani.
Az do konce skenovani s ni¢im nehybejte.

7.

Loop-X odeSle data do navigacni stanice Brainlab.

Receiving Images

Q

Kruhovy indikator prabéhu informuje, Ze jsou snimky odesilany.
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Servisni kontrola - Loop-X 3D

30

Krok

8.

Po skenovéani program oznami, zda byla servisni kontrola Uspésna.
Pokud byla Uspésna, zobrazi se nasledujici obrazovka:

egistration

Accuracy Check passed

>

Nex

# BRAINLAB

Vybérem moznosti Next servisni kontrolu dokoncete.
Pokud servisni kontrola nebyla Uspésna, zobrazi se nasledujici obrazovka:

Accuracy Check failed

Automatic Reg
Check the following steps and repeat the Service Check procedure: !
- Ensure that the reflective discs of the Calibration Phantom iCT are in good condition

- Ensure that adhesive markers on the scanner are in good condition

- Ensure that the position of the Calibration Phantom iCT does not change during the procedure
- Ensure that the FOV covers all CT markers in the Calibration Phantom iCT

- If applicable follow the Brainlab CT Scan Protocol

Contact Brainlab Support if the problem persists:
Europe, Africa, Asia and Australia
Phone: +49 89 991568-1044
E-Mail: support@brainlab.com
United States, Canada, Central and South America
Phone: +1 (800) 597-5911
E-Mail: us.support@brainlab.com

>

Ne

# BRAINLAB

Prectéte si informace o pficinach selhani a podle moznosti je odstrarte.

9.

Vybérem moznosti Next servisni kontrolu dokoncete. Pokud problém pretrvava, obratte
se na technickou podporu spole€nosti Brainlab.
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AUTOMATIC REGISTRATION - DATA AIRO

4 AUTOMATIC
REGISTRATION - DATA
AIRO

4.1 Uvod - Airo

Nez zaCnete

Ovéite, Ze je zafizeni Airo spusténé a pfipravené pro pouZiti a Ze skener a systém Brainlab jsou
pfipojeny pomoci portu IGS sité Ethernet na vstupnim panelu zafizeni Airo a portu pro
intraoperacni data na navigac¢ni stanici Brainlab.

Postupujte podle pokyn(l na zafizeni Airo pro pfechod systému do reZimu skenovani. DalSi

informace o reZzimu skenovani nebo portu IGS sité Ethernet naleznete v dokumentu Struéna
referenéni prirucka k zarizeni Airo.

RousSkovani

A

Varovani
Pro rouskovani pacienta a skeneru pouzivejte pouze sterilni rousky schvéalené spoleénosti
Brainlab.

Dalsi informace naleznete v dokumentu Priruéka k obsluze kranialniho hardwaru pro
intraoperaéni zobrazovani, Pfiru¢ka k pouziti nastroja Patef a trauma, nebo se obratte na
technickou podporu spole¢nosti Brainlab.

Vybér pacienta

Do pracovniho postupu Automatic Registration muZete prejit s vybranym pacientem nebo bez
vybraného pacienta.

Je-li vybrany pacient, ovéfte, Ze je stejny pacient vybrany na zafizeni Airo.

Jak pfrejit do pracovniho postupu Automatic Registration

Pracovni postup Automatic Registration je fizen zafizenim Airo, ale vybira se z naviga¢ni
stanice Brainlab (napf. Curve, Kick).

Krok

1. Vyberte moznost Navigation v pracovnim postupu Cranial nebo Spine & Trauma.

2. Provedte vSechny kroky za zafizeni Airo (napF. vyberte pacienta, nastavte vychozi polo-
hu).

3. Uijistéte se, Ze na obrazovce Set Scan Parameters je pod polozkou Navigation zvolena

moznost with.
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Uvod - Airo

Krok

Airo
Auto-Registration

Na navigacni stanici Brainlab se automaticky spusti program Automatic Registration.

Alternativa: Jak prejit do pracovniho postupu Automatic Registration

32

Krok

Pod poloZkou Cranial nebo Spine & Trauma 3D vyberte moZnost Naviga-
tion, pak Automatic Registration Airo.

Automatic
Registration

2. Provedte vSechny kroky za zafizeni Airo (napf. vyberte pacienta, nastavte vychozi polo-
hu).

3. Ujistéte se, Ze na obrazovce Set Scan Parameters je pod poloZzkou Navigation zvolena
moznost with.
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4.2  Priprava skenovani - Airo

Priprava skenovani

Pfred skenovanim vzdy provadéjte kontrolu k prevenci kolize a davejte pozor zvlasté na referenci.

Naskenujte jen tu ¢ast anatomie, k nizZ je pfipevnéna reference. Maximalni pouzitelna délka skenu
pro navigaci je 30 cm.

A Varovani

Z oblasti zajmu béhem skenovani odstrante vSechny kovové polozky, aby nevznikly
artefakty.

Priprava pacienta

A Varovani

U operaci patere ovérte, Ze reference je upevnéna na processus spinosus, a nikoli k vaztim
mezi nimi. Pfed vlastnim 3D registraénim skenovanim se doporuéuje provést lateralni
prizkumny sken a peclivé zkontrolovat polohu svorky.

Skener nerouskujte. Zarouskujte pouze pacienta.

Pouzivejte pouze rousky, které jsou kompatibilni se zafizenim Airo, jak je uvedeno v dokumentu
Priruéka k obsluze kraniélniho hardwaru pro intraoperaéni zobrazovani.

Postupujte podle pokyn( pro sterilni rouskovani v dokumentu Priruéka k obsluze kranialniho
hardwaru pro intraoperaéni zobrazovani, aby nedoSlo k posunutim v dusledku pohybu skeneru.
Je-li to pro vami provadény postup (napf. pro spinalni zakroky) relevantni, zvazte zastaveni nebo
snizeni frekvence respirace pacienta, aby se béhem registrace a skenovani zabranilo pohybu
pacienta.

Je-li po skenovéani nutné otoc¢eni stolu z thlu 90° do Uhlu 180°, pouzijte pouze reference se

4 markery.

Jak propojit skener s navigaéni stanici Brainlab

V zavislosti na dané procedufe uvidite jednu ze dvou obrazovek (napf. kranialni vievo) zobrazujici
Uspésné propojeni mezi zafizenimi Curve a Airo.

If a post-scan table rotation is required,
use 4-marker reference array only.

Obrazek 6

Krok

Na zafizeni Airo vyberte moznost Next. Zobrazi se obrazovka WELCOME.
DalSi informace naleznete v dokumentu Struéné referenéni pfirucka k zafizeni Airo.
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Pfiprava skenovani - Airo

Uvodni stranka - Airo

Y

Quick Scan

WELCOME

New Scan Dicom Viewer

“%x

Service Functions

Obrazek 7

MozZnosti

MoZnost New Scan slouZzi ke spusténi pracovniho postupu nového skenovani.

MoZnost DICOM Viewer slouzi k zobrazeni existujicich skenl ulozenych v zafizeni Airo.

MoZnost Service Functions slouZi k zobrazeni moznosti servisu (viz struéna referenéni pfi-
rucka k zarizeni Airo).

Data pacienta - Airo

Po vybéru moznosti New Scan na obrazovce WELCOME budete vyzvani k vybéru dat pacienta.
DalSi informace naleznete v dokumentu Struéna referenéni pfiruéka k zafizeni Airo.
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Quick Scan

PATIENT DATA

2o

New Patient Existing Patients

=

Hospital Navigation

b E Back o

Obrazek 8

Moznosti

New Patient slouzi k pfidani nového pacienta.

Existing Patients slouzi k zobrazeni existujicich pacientl uloZzenych v zafizeni Airo.

Hospital slouzi k zobrazeni pacientll odeslanych z hlavniho serveru nemocnice do zafizeni Airo
prostfednictvim modality worklist.

Navigation slouzi k zobrazeni pracovniho seznamu zobrazujiciho aktualné vybraného pacienta
v zafizeni Curve.
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Potvrzeni oto¢eni kruhu - Airo

4.3 Potvrzeni oto€eni kruhu - Airo

Airo: Potvrzeni oto€eni kruhu pro zobrazeni

PFi typickém uspofadani operacniho sélu je nutné, abyste umistili kameru u zakladny stolu. Smér
skenovani se tedy musi pohybovat od zakladny, jak je zndzornéno na obrazku.

Jak potvrdit oto€eni kruhu - Airo

BRAINLAB, PHANTOM
M-f268205-9139-4380-84a2-601bc023fi e | 10/12/2000(12y)

Confirm the ring rotation for imaging.

Obrazek 9

1. Potvrdte otoceni kruhu vzhledem ke kamefre.

2. Chcete-li potvrdit, Ze se skenovani bude pohybovat smérem od zakladny, vyberte mo-
Znost Next.
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Jak vybrat oblast vySetfeni - Airo

Krok

1.

Podle pracovniho postupu vyberte oblast vySetfeni a rezim skenovani (napf¥. Spine >
Lumbar > Helical).

BRAINLAB, PHANTOM Helical Scan Settings:
M-347bea83-3817-4048-84d5-1eb4e2501337 | 10/10/1990(25y)  KV: 120.0 mA: 69.1

Cervical

mA

kV

Effective mAs
CTDIvol (mGy)
CTDIvol max

Shoulder

Sacrum

Abdomen Lumbar -20%

Pelvis Lumbar -10% mA
kV
mAs
Lumbar -30% CTDIVOI (MGy)

CTDivol max

Back o 0 Next

2.

Vyberte moznost Next.
Otevre se obrazovka Set Scan Parameters.
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Potvrzeni oto¢eni kruhu - Airo

Krok

3. Vyberte parametry pomoci moznosti Kernel a Field of View.

Pod polozkou Navigation vyberte, zda budete skenovani provadét with nebo without
Automatic Registration.

BRAINLAB, PHANTOM Helical Scan Settings:
M-347bea83-3817-4048-84d5-1eb4e2501337 | 10M0/1990(25y)  kV: 120.0 mA: 69.1

Set Scan Parameters

Kemel Field of View MNavigation Summary

O soft O S;;il‘cm) @) with

Larg §
O Standard {';{.&'izecm) O without

- Other
@ Sharp O (38.4 cm)

Divol max

4.  Vyberte moznost Next.

Systém automaticky ovéfi, jestli je nastaveni pfipraveno pro navigaci a zobrazi varovani,
pokud je stav systému neplatny.

5. Otevre se obrazovka Verification of image guided surgery setup.

BRAINLAB, PHANTOM Helical Scan Settings:
M-1d89fb00-880a-441d-8045-526bdB639a31 | 10/10/1990(23y) kV: 120.0 mA: 1744

Verification of image guided surgery setup

Navigation system connected

Calibration correct

Do not scan more than 30cm.

oo E Back o o Next

6. Vyberte moznost Next.
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Jak nastavit kameru na systému Curve

Scanner Connection - Scanner Connection

9 1 o

| | v

If a post-scan table rotation is required, If a post-scan table rotation is required,
use 4-marker reference array only. use 4-marker reference array only.

1

Obrazek 10

Po vybéru oblasti vySetfeni na zafizeni Airo se kamera na systému Curve automaticky
nastavi.

Ovérte, Ze kamera je obracena smérem k zafizeni Airo a jsou viditelné vSechny regis-
tracni znacky.

POZNAMKA: tato funkce je k dispozici pouze u systémd Curve s motorizovanou kame-
rou.

Kamera se pohybuje automaticky a mlze se srazit s jinymi zafizenimi. Ovéfte, Ze v tésné
blizkosti kamery nejsou Zadna zafizeni - namontované na stropé.

Funkci Auto Camera je mozné zapnout nebo vypnout @.

U nékterych systému v oblasti zobrazeni uvidite smérové Sipky @. Pokud je vypnuta
slouzi tyto ovladaci prvky k ruénimu nastaveni kamery.

Patient Reference

Scanner

;

Reduce respiration. Press "Scan" on AIRO.
Do not move anything until scan is complete.

# BRAINLAB

Zadna kamera neni k dispozici

Pokud v systému nemate moznost Auto Camera, pfepina¢ se v panelu nastrojd neobjevi.
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Pofizovani snimku - Airo

4.4 Pofrizovani snimku - Airo

Prehled

Program Automatic Registration po nastaveni pacienta a skeneru umoznuje pofidit data
skenovani a odeslat je do naviga¢ni stanice Brainlab.

Vychozi poloha skeneru - Airo

BRAINLAB, PHANTOM Helical Scan Settings:
M-347bea83-3817-4048-84d5-1eb4e2501337 | 10/10/1990(25y)  KV: 120.0 mA: 86.4

Helical Scan

Body part: Lumbar
kV: 120.0 mA: 86.4
Exposure Time (s): 7.8 Effective mAs: 117.3

DLP (mGy*cm): 206.3 CTDI_vol (mGy): 175
Phantom Type: Ludlum L-007N PMMA CT dosimetry Phantom, 32 cm

Verify scan parameters

Press and hold green button to perform scan

Registering:

Obrazek 11

Krok

1. Podle pracovniho postupu ovéfujte parametry skenu na zafizeni Airo (viz struéné refe-
renéni pfirucka k zafizeni Airo), dokud se skener nepfesune do vychozi polohy pro heli-
kalni/axialni sken.

2.  Pockejte, dokud kamera nedokonéi nastaveni.

Detekce struktur a registrace

Program zkontroluje, zda jsou pro kameru viditelné vSechny nezbytné struktury markeru.
Viditelné struktury jsou uvedeny vlevo jako Visible @ a zobrazeny v pohledu kamery @.
V zavislosti na dané procedufre uvidite jednu ze dvou obrazovek (napf. kranialni vievo).
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A

Patient Reference

©

—O— 2

Scanner

%—

Reduce respiration. Press "Scan” on AIRO.
Do not move anything until scan is complete.

Reduce respiration. Press "Scan" on AIRO.
Do not move anything until scan is complete.
I

Obrazek 12

Krok

1. Jakmile program detekuje vSechny potfebné struktury marker(, je skener pfipraven pro
registraci a skenovani.

POZNAMKA: ujistéte se, Ze struktury markerd jsou viditelné pro kameru. Skenovani je
mozné bez detekce vSech struktur, ale registraci nelze provést.

2. Je-li to pro vami provadény postup (napf. pro spinalni zakroky) relevantni, zvazte zasta-
veni nebo sniZeni frekvence respirace pacienta, aby se pred dalSi registraci zabranilo po-
hybu pacienta.

POZNAMKA: dychani pacienta zastavte jen v pfipadé, Ze dychani zpuasobuje p#lis velky
pohyb reference.

3. Vyberte a podrzte moznost Scan na zafizeni Airo.
Skenovani se provadi tak dlouho, dokud je vybrané tlacitko skenovani.
POZNAMKA: maximalni pouzitelna délka skenu pro navigaci je 30 cm.

Mezi registraci pacienta a dokonéenim skenovani nehybejte s pacientem ani opera¢nim stolem.

Zvazte zastaveni nebo snizeni frekvence respirace pacienta, aby se béhem registrace
a skenovani zabranilo pohybu pacienta (jen u spinalnich zakroka).

Pred skenovanim vzdy provadéjte kontrolu k prevenci kolize a davejte pozor zvlasté na referenci.

Varovani

Ujistéte se, ze markery na rouSce pro skenovani pacienta béhem spinélnich zakroka
nezakryvaji zadné zahyby. Uhladte zahyby na rouSce nad markery.

Co je tfeba vzit v Gvahu pfi skenovani

A
A

Registrace se vzdy provadi pfed skenovanim.

Varovani
Je-li po skenovani nutné otoéeni stolu, pouzijte pouze referenci se 4 markery.

Varovani

Ujistéte se, ze markery na rouSce pro skenovani pacienta nezakryvaji zadné zahyby.
Uhlad'te zahyby na rouSce nad markery.

Provedeni helikalniho nebo axialniho skenu - Curve

Krok

1. Po dokon¢eni skenovani obnovte dychani, pokud jste sniZili jeho frekvenci.
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Pofizovani snimku - Airo

Krok

2. Tato obrazovka znazornuje, Ze data se pfipravuji k odeslani.

Data transfer in progress.

w> I

A Do not move anything until scan is complete.

4 BRAINLAB

Prijem dat - Curve

Receiving Images

Obréazek 13

Krok

1. Data se odesilaji ze skeneru do navigaéni stanice Brainlab. Program pomoci indikatoru
oznamuje, Ze probiha pfijem snimkda.
POZNAMKA: pokud snimky nejsou ze skeneru odesilany automaticky, odeSlete je rucné.

2. Ovéfte registraci.

Obnoveni registrace - Airo

Jestlize se program béhem skenovani pacienta nebo po ném neocekavané vypne, program zjisti
pfedchozi registraci.

42 Uzivatelska pfiruc¢ka k programu Rev. 1.1 Automatic Registration Ver. 2.5



AUTOMATIC REGISTRATION - DATA AIRO

Program Automatic Registration se automaticky otevie a obnovi data pacienta véetné
registrace. Registraci je nutné pfed navigaci peclivé ovéfit.

Uzivatelska pfiru¢ka k programu Rev. 1.1 Automatic Registration Ver. 2.5
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Ovéfeni pfesnosti - Airo

4.5  Oveéreni pfesnosti - Airo

Ovéreni automatické registrace

Pfed zah4jenim navigovaného postupu vzdy peclivé zkontrolujte pfesnost registrace tim, Zze
podrzite hrot ukazovéatka nebo nastroje na minimalné tfech anatomickych orientacnich bodech
a ovéfite jejich polohu v programu.

Oveéite, zda je registrace u pacienta a souboru dat na spravné arovni. Pfesnost je nutno
kontrolovat na kostni strukture, kterou budete oSetfovat.

Ovéreni pfesnosti registrace - kranialni

Brain - Ne rain - Now Axial Recon
PM

019, BRAIN

1963380108

Autom
Camera

©

Windawing

©

Sereenshot

0mm
|

Verify accuracy on at least three different landmarks. e 9
Do you accept the registration accuracy? - =

# BRAINLAB

Obrazek 14

1. Ovéite automatickou registraci tak, Ze se dotknete alespon tfi orientacnich bod{ ukazo-
vatkem.

2. Pokud je pfesnost dostate¢nd, vyberte moznost Yes.
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Ovéreni presnosti registrace - standardni spinalni zakrok

Flip Mode

No Yes

[

Verify accuracy on at least three different landmarks. 9

Do you accept the registration accuracy? Y
# BRAINLAB

Obrazek 15

Podrzte nastroj na povrchu kosti alespon u tfi z téchto orienta¢nich bodu:

¢ na zadni ¢asti (na processus spinosus) / na pfedni ¢asti (na nékolika mistech laminy),

« vlevo/vpravo (na fasetovém kloubu nebo v poloviné vysky processus spinosus),

« v kranialni/kaudalni ¢asti (na processus spinosus; nejdfive na kranialni a pak na kau-
dalni ¢asti).

Ovérte, Ze umisténi nastroje zobrazené na obrazovce odpovida skuteéné poloze néastroje
na anatomickém orientaénim bodu.

Po ovéreni mate dvé moznosti. Vyberte:

« Yes, pokud je registrace presna, a prejdéte k navigaci.

« No, pokud registrace neni pfesna, a odstrarite aktualni registraci. Vyberte budto:
- New Scan: Navrat do programu pro registraci a provedeni nové registrace.
- Discard & Exit: Zavrete program a vratte se do aplikace Content Manager.

Ovéreni pfesnosti registrace - minimalné invazivni spinalni zakrok

Pokud provadite minimalné invazivni zakrok, ktery omezuje ovéfeni na minimalné tfi orientacni
body, provedte nasledujici kontrolu pfesnosti:

Krok

1.

Zasunte nastroj do fezu tak, aby se bezpecéné dotykal anatomického orienta¢niho bodu,
svorky reference nebo zubu.

Poridte skiaskopické snimky nastroje na kosti:

« lateralni skiaskopicky snimek (registrace pro kranialni/kaudalni nebo zadni/pfedni
smér),

« skiaskopicky snimek AP (registrace pro kraniélni/kaudalni nebo levy/pravy smér).

Zkontrolujte, zda poloha nastroje zobrazena na obrazovce odpovida poloze na skiasko-
pickém snimku.
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Ovéfeni pfesnosti - Airo

Krok

4. Po ovéfeni mate dvé moznosti. Vyberte:
* Yes, pokud je registrace pfesnd, a prejdéte k navigaci.
* No, pokud registrace neni pfesna, a odstrarite aktuélni registraci. Vyberte budto:
- New Scan: Navrat do programu pro registraci a provedeni nové registrace.
- Discard & Exit: Zavrete program a vratte se do aplikace Content Manager.
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4.6 Servisni kontrola - Airo

Provedeni servisni kontroly

Presnost kalibrace miZzete kdykoliv zkontrolovat pracovnim postupem zkousky skeneru.

« Pravidelné provadeéjte kontrolu pfesnosti kalibrace.

« Servisni kontrola nenahrazuje pravidelnou udrZzbu a kontrolu provddénou spolecnosti Brainlab.
« Servisni kontrolu provadi pouze technicti pracovnici.

POZNAMKA: servisni kontrola neslouzi k oSetreni pacienta.

Jak provést servisni kontrolu - Airo

Servisni kontrolu k ovéfeni pfesnosti kalibrace provadéjte uvedenym postupem.

Krok

1.

Airo
Service Check

V pracovnim postupu vyberte moznost Airo Service Check.

2. Ovéfte, Ze je prFipojeny skener.

Scanner Connection

& BRAINLAB

3. Vyberte moznost Next.
VSechny kroky se provadeéji ze zafizeni Airo.

Uzivatelska pfiru¢ka k programu Rev. 1.1 Automatic Registration Ver. 2.5 47




Servisni kontrola - Airo

Krok

4.

Provedte kontrolu nastaveni podle popisu v programu. Priklad:
* Umisténi fantomu do izocentra

« Provedeni kontroly k prevenci kolize

« Pfemisténi gantry do vychozi polohy

Position phantom in isocenter.
Perform collision check. (<)
Move gantry to start position. =

# BRAINLAB

5.

Vyberte moznost Next.

6.

Ujistéte se, Ze vSechny struktury jsou viditelné pro kameru.

Calibration Phantom

Selecta patient

o = S S
Pr—

b o
Scanner

V4

A Press "Scan" on AIRO. Do not move anything until scan is complete.

# BRAINLAB

Vybérem moznosti Scan na zafizeni Airo zahajte proces skenovani.
Az do konce skenovani s ni¢im nehybejte.

48
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Krok

8. Airo odesle data do naviga¢ni stanice Brainlab.

Receiving Images

)

=

Kruhovy indikator prabéhu informuje, Ze jsou snimky odesilany.

Uzivatelska pfiru¢ka k programu Rev. 1.1 Automatic Registration Ver. 2.5
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Servisni kontrola - Airo

50

Krok

9. Po skenovéani program oznami, zda byla servisni kontrola Uspésna.
Pokud byla Uspésna, zobrazi se nasledujici obrazovka:

egistration

Accuracy Check passed

>

Nex

# BRAINLAB

Vybérem moznosti Next servisni kontrolu dokoncete.
Pokud servisni kontrola nebyla Uspésna, zobrazi se nasledujici obrazovka:

Accuracy Check failed

Automatic Reg
Check the following steps and repeat the Service Check procedure: !
- Ensure that the reflective discs of the Calibration Phantom iCT are in good condition

- Ensure that adhesive markers on the scanner are in good condition

- Ensure that the position of the Calibration Phantom iCT does not change during the procedure
- Ensure that the FOV covers all CT markers in the Calibration Phantom iCT

- If applicable follow the Brainlab CT Scan Protocol

Contact Brainlab Support if the problem persists:
Europe, Africa, Asia and Australia
Phone: +49 89 991568-1044
E-Mail: support@brainlab.com
United States, Canada, Central and South America
Phone: +1 (800) 597-5911
E-Mail: us.support@brainlab.com

>

Ne

# BRAINLAB

Prectéte si informace o pficinach selhani a podle moznosti je odstrarte.

10. Vybérem moznosti Next servisni kontrolu dokonéete. Pokud problém pretrvava, obratte
se na technickou podporu spole€nosti Brainlab.
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5 UNIVERZALNI PRACOVNI
POSTUP AUTOMATIC
REGISTRATION

5.1 Uvod - univerzalni pracovni postup

Rouskovani

A

Varovani
Pro rouskovéni pacienta pouzivejte pouze sterilni rouSky schvélené spoleénosti Brainlab.

DalSi informace naleznete v dokumentu PFiru€éka k obsluze kranialniho hardwaru pro
intraoperaéni zobrazovani, Pfiruéka k pouziti nastroja Patef a trauma, nebo se obratte na
technickou podporu spoleénosti Brainlab.

Jak pfejit do pracovniho postupu Automatic Registration

Krok

1. Vyberte moznost Navigation v pracovnim postupu Cranial nebo Spine & Trauma.
2.

b ¢

Universal
Auto-Registration

Vyberte moznost Automatic Registration.

Co je tieba vzit v Gvahu pfi skenovani

A

Varovani

Registraéni matrice CT musi byt v zorném poli skeneru (napf. pomoci prizkumnych
skent). Je to nezbytné pro Uspésnou registraci.

Skeny provadéijte pouze podle pfislusného protokolu skenovani.

Priprava skenovani

A

Varovani

Pfed skenovanim vzdy provadéjte kontrolu k prevenci kolize a davejte pozor zvlasté na
referenci a registraéni matrici.
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Uvod - univerzalni pracovni postup

A Varovani
Z oblasti zajmu béhem skenovani odstrante vSechny kovové polozky, aby nevznikly
artefakty.

Zména dat

Zadnym zptsobem nemérite obrazovéa data (napfiklad otodeni, prevraceni, kontrast, zvétsent).
Zkontrolujte, zda se originalni informace DICOM odesilaji pfimo do naviga¢ni stanice Brainlab bez
prodlev. V opa¢ném pfipadé nelze provést automatickou registraci.
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5.2  Kranialni registrace - univerzalni

Priprava pacienta

Postupujte podle pokyn( pro sterilni rouskovani v dokumentu PFiruéka k obsluze kranialniho
hardwaru pro intraoperaéni zobrazovani, aby nedoslo k posunutim v dusledku pohybu skeneru.

Jak pfipravit pacienta - kranialni zakroky

Podle pokynl na obrazovce provedte pfipravu pro skenovani.

Attach patient reference and (<) (> )
registration matrix close to ROI. ,‘ / Back

# BRAINLAB

Obrazek 16

Referenci pacienta a registraéni matrici CT pfipevnéte blizko oblasti zajmu podle ob-
razku v programu.

Vyberte moznost Next.
DalSi informace naleznete v dokumentu UZivatelska pFiruéka k programu Cranial/ENT.

Jak pfipevnit nosné rameno

Krok

1.

Zarouskujte pacienta.

2.

PFipevnéte a zafixujte nosné rameno pro registraéni matrici CT k boénici operaéniho
stolu.

POZNAMKA: nosné rameno nenf sterilni.

Pripevnéte registraéni matrici CT k nosnému ramenu a zafixujte ji zavienim vika.

Nastavte nosné rameno tak, aby byla registraéni matrice CT blizko oblasti zajmu podle
obrazku v programu.

Jak provést kontrolu nastaveni - kraniélni zakroky

CT markery se na skenu zobrazuji jako bilé kulicky.
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A
Home

®— 1. Patient Preparation v

Select a patient

Automatic Registration

Ensure CT markers (white spheres) are included in 0 o
scan. Back Next
# BRAINLAB
Obréazek 17
Krok
1. Pomoci priizkumnych skenud nastavte na skeneru 3D objem podobné jako v pfikladu

Vv programu.

2. Uijistéte se, ze vSechny CT markery v registraéni matrici budou zafazeny do skenu.

3. Provedte kontrolu k prevenci kolize.
Davejte pozor, aby se registraéni matrice a reference pacienta nepohnuly.

4. Vyberte moZnost Next.
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5.3 Spinalniregistrace - univerzalni

Priprava pacienta

Doporucuje se upevnit registraéni matrici CT na pacienta (napF. sterilni paskou).
Postupujte podle pokynu pro sterilni rouSkovani v dokumentu PFiruéka k obsluze kraniéalniho

hardwaru pro intraoperaéni zobrazovani, aby nedoslo k posunutim v disledku pohybu skeneru.

Jak vybrat registraéni matrici

Select a patient

Automatic Registraion

Select Registration Matrix

Minimally Invasive Small Incision Open Situs

<]

Back

# BRAINLAB

Obrazek 18

Krok

Vyberte registraéni matrici vhodnou pro vami provadénou proceduru:
¢ Minimally Invasive

« Small Incision

¢ Open Situs

U zakrokl na kréni patefi vyberte pouze moznost Minimally Invasive.
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5.4  Zakroky s registraéni matrici - minimalné
invazivni

Jak provést spinalni registraci

Spindlni registraci pomoci registraéni matrice CT pro minimalné invazivni operace provedte
uvedenym postupem.

Jak pfipravit pacienta

®— 1. Selection v

é Attach patient reference and (<] o
registration matrix close to ROI. Back
# BRAINLAB

Obrazek 19

Krok

1. Referenci pacienta a registraéni matrici pfipevnéte blizko oblasti zajmu podle obrazku
Vv programu.
Ovéfte, Ze registraéni matrice je spravné pfipevnéna na pacienta (napf. sterilni paskou).

2. Vyberte moznost Next.

Jak provést kontrolu nastaveni - minimalné invazivni zakroky

Registraéni matrice CT je znazornéna ve dvou zobrazenich podle vybrané anatomické oblasti
(zde napfiklad pro minimalné invazivni spinélni zakroky).
CT markery se na skenu zobrazuji jako bilé kulicky.
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A
Home

@— 1. Selecton v ——  @— 2. Patient Preparation v

Select a patient

Automatic Registration

0 ©

Back Next

# BRAINLAB

Obrazek 20

1. Pomoci prizkumnych skenud nastavte na skeneru 3D objem podobné jako v pfikladu
Vv programu.

2. Uijistéte se, Ze vSechny CT markery v registraéni matrici budou zafazeny do skenu.

3. Provedte kontrolu k prevenci kolize.
Davejte pozor, aby se registraéni matrice a reference pacienta nepohnuly.

4. Vyberte moznost Next.
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5.5  Zakroky s registraéni matrici - maly fez

Jak provést spinalni registraci

Spindlni registraci pomoci registraéni matrice CT pro zakroky s malym fezem provedte
uvedenym postupem.

Jak pfipravit pacienta - maly fez

@— 1. Selection v

A Attach patient reference and (<) (5 )
registration matrix close to ROI. Back
# BRAINLAB

Obréazek 21

Krok

1. Referenci pacienta a registraéni matrici pfipevnéte blizko oblasti zajmu podle obrazku
Vv programu.
Ovéfte, Ze registraéni matrice je spravné pfipevnéna na pacienta (napf. sterilni paskou).

2. Vyberte moznost Next.

Jak provést kontrolu nastaveni - maly fez

Registraéni matrice je znazornéna ve dvou zobrazenich.
CT markery se na skenu zobrazuji jako bilé kulicky.
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®— 1. Selection v —————@— 2. Patient Preparation v &

Select a patient

Automatic Registration

oy

o

Back

# BRAINLAB

Obrazek 22

1. Pomoci prizkumnych skenud nastavte na skeneru 3D objem podobné jako v pfikladu
Vv programu.

2. Uijistéte se, Ze vSechny CT markery v registraéni matrici budou zafazeny do skenu.

3. Provedte kontrolu k prevenci kolize.
Davejte pozor, aby se registraéni matrice a reference pacienta nepohnuly.

4. Vyberte moznost Next.

Uzivatelska pfiru¢ka k programu Rev. 1.1 Automatic Registration Ver. 2.5

59
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5.6  Zakroky s registraéni matrici - oteviené operace

Jak provést spinalni registraci

Spinalni registraci pomoci registraéni matrice CT pro oteviené operace provedte uvedenym
postupem.

Jak pfipravit pacienta - oteviené operace

®— 1. Selection v

A Attach patient reference and (<] o
registration matrix close to ROI. Back
# BRAINLAB

Obrazek 23

Krok

1. Referenci pacienta a registraéni matrici pfipevnéte blizko oblasti zajmu podle obrazku
Vv programu.
Ovéfte, Ze registraéni matrice je spravné pfipevnéna na pacienta (napf. sterilni paskou).

2. Vyberte moznost Next.

Jak provést kontrolu nastaveni - oteviené operace

Registraéni matrice CT je znazornéna ve dvou zobrazenich.
CT markery se na skenu zobrazuji jako bilé kulicky.

60 Uzivatelska pfiruc¢ka k programu Rev. 1.1 Automatic Registration Ver. 2.5



UNIVERZALNI PRACOVNI POSTUP AUTOMATIC REGISTRATION

®— 1. Selection v —————@— 2. Patient Preparation v &

Select a patient

Automatic Registration

¥

o

Back

# BRAINLAB

Obrazek 24

1. Pomoci prizkumnych skenud nastavte na skeneru 3D objem podobné jako v pfikladu
Vv programu.

2. Uijistéte se, Ze vSechny CT markery v registraéni matrici budou zafazeny do skenu.

3. Provedte kontrolu k prevenci kolize.
Davejte pozor, aby se registraéni matrice a reference pacienta nepohnuly.

4. Vyberte moznost Next.
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5.7 Detekce struktury - univerzalni

Detekovani struktur

A

Varovani
Pfred skenovanim vzdy provedte detekci struktur.
Po kontrole k prevenci kolize je skener v poloze, v niz Ize pofizovat snimky struktur.

Nasledujici informace popisuji, jak detekovat struktury pro kranialni zakroky nebo pro spinalni
zakroky pomoci nékteré ze tfi registraénich matric CT.

Jak detekovat struktury pro registraci - kranialni

62

Program zkontroluje, zda jsou pro kameru viditelné vSechny nezbytné struktury markera. Viditelné
struktury jsou uvedeny vlevo jako Visible @ a zobrazeny v pohledu kamery @.

®
O, 2)

A
Patient Reference Home

ot

Automatic Registration

Registration Matrix

X

Press Register before scanning

Movements stopped O

Back

# BRAINLAB

Obrazek 25

Krok

1. Ovéfite, zda je kamera umisténa tak, aby byly registraéni matrice a reference pacienta
vystfedény v zorném poli kamery.
POZNAMKA: pokud struktura markeru neni viditelna nebo je ze zobrazeni odebrana, zo-
brazi se vlevo Sedé a moznost Register nebude aktivni. Abyste mohli pokracovat, vSe-
chny potrebné struktury musi byt viditelné.
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Krok
2. '
Patient Reference
Registration Matrix
Press Register before scanning
Movements stopped g 9
# BRAINLAB
Potvrdte, Ze nedojde k Zzddnému pohybu registraéni matrice a reference pacienta po vy-
béru moznosti Register zaskrtnutim policka Movements stopped @.
3.

Patient Reference

Selecta patient

. VISBLE )( .’
= X
Adomatic Registation

Registration Matrix

@~ L.

X

A Press Register before scanning

Movements stopped g Q

# BRAINLAB
MoZnost Register zlistane aktivni a zobrazi se upozornéni Movements stopped s ¢er-
venym symbolem.

Po tomto kroku aZ do dokonéeni skenu nehybejte registraéni matrici ani referenci pa-
cienta.

4. Pred zahajenim skenovani vyberte moznost Register.
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Krok

Systém je nyni pfipraven ke skenovani.
Upozornéni Movements stopped zUstane viditelné.
Pred skenovani vzdy provedte registraci.

Ready for scanning

v

Jak detekovat struktury pro registraci - spinalni

64

Program zkontroluje, zda jsou pro kameru viditelné vSechny nezbytné struktury markera. Viditelné
struktury jsou uvedeny vlevo jako Visible @ a zobrazeny v pohledu kamery @. Tento pfiklad
zn4zornuje registraéni matrici pro zakroky na torakolumbalni a kréni péatefi:

O,

5
2)

A
Home

Patient Reference

Select a patient

Automatic Registration

Registration Matrix

Ly *

Camera

@~ .?.

A Press Register before scanning

Respiration reduced & movements stopped O

Back

# BRAINLAB

Obrazek 26

Krok

Ovéite, zda je kamera umisténa tak, aby byly registraéni matrice a reference pacienta
stéle vystfedény v zorném poli kamery.

POZNAMKA: pokud struktura markeru neni viditelna nebo je ze zobrazeni odebrana, zo-
brazi se vlevo Sedé a moznost Register nebude aktivni. Abyste mohli pokracovat, vSe-
chny potfebné struktury musi byt viditelné.
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Krok
2. ZvaZzte zastaveni nebo sniZeni frekvence respirace pacienta, aby se zabranilo pohybu pa-
cienta.
3. '
Patient Reference
Registration Matrix PS
. veme gl o ?.
Press Register before scanning
Respiration reduced & movements stopped g Q
# BRAINLAB
Potvrdte, Ze nedojde k Zzddnému pohybu registraéni matrice a reference pacienta po vy-
béru moznosti Register zaskrtnutim policka Respiration reduced & movements stop-
ped @®.
4.

A
Patient Reference Home
Selecta patient
e —

Camera

Registration Matrix

@ - o?o

A Press Register before scanning

Respiration reduced & movements stopped o o

Back Register

MoZnost Register bude aktivni a zobrazi se upozornéni Respiration reduced & move-
ments stopped.

Po tomto kroku aZ do dokonéeni skenu nehybejte registraéni matrici ani referenci pa-
cienta.

5. Vybérem moznosti Register zahajte skenovani.
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66

Krok

Ready for scanning

4

Systém je nyni pfipraven ke skenovani.
Upozornéni Respiration reduced & movements stopped zlstane viditelné.
Pred skenovani vzdy provedte registraci.
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5.8 Porizovani snimku - univerzalni

Prehled

Program Automatic Registration po nastaveni pacienta a skeneru umoznuje poridit
intraoperacni data pacienta a odeslat je do navigacni stanice Brainlab.

Jak skenovat pacienta a vybrat data - univerzalni

Select a patient
Automatic Registration

*

Scan patient and send data to navigation system.

w > I

Respiration reduced & movements stopped o

Back

# BRAINLAB

Obrazek 27

Krok

1. Poridte 3D sken podle protokolu skenovani a odeslete data do navigacni stanice Brainlab
(uzel DICOM).

Program zjisti, zda jsou data pfijata, a vypocte registraci.

Calculating Registration

2. Pokud na skeneru nemate nakonfigurovany uzel DICOM pro navigaci Brainlab, tla¢itkem
Select Data @ na panelu nastroju vyberte spravna data pacienta pro registraci (napf. po-
moci systému PACS).
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Krok

Select Data for Registration

© T
250
10 mm

Otevre se dialogové okno, v némz vyberte sadu snimka.

Jestlize zde pozadovany sken neni uveden, tlacitkem Other Data otevrete aplikaci Pa-
tient Selection v programu Content Manager.

POZNAMKA: dalsi informace naleznete v dokumentu UZivatelska pfiruéka k programu
Origin Data Management.

Vyberte moznost Next.

68
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5.9 Oveéreni pfesnosti - univerzalni

Ovéreni automatické registrace

Pfed zah4jenim navigovaného postupu vzdy peclivé zkontrolujte pfesnost registrace tim, Zze
podrzite hrot ukazovéatka nebo nastroje na minimalné tfech anatomickych orientacnich bodech
a ovéfite jejich polohu v programu.

Oveéite, zda je registrace u pacienta a souboru dat na spravné arovni obratle. Pfesnost je nutno
kontrolovat na kostni strukture, kterou budete oSetfovat.

Ovéreni pfesnosti registrace - kranialni

wial Recon

019, BRAIN

1963380108

Automaic R
e
Camera

©

Windawing

©

Sereenshot

0mm
|

Verify accuracy on at least three different landmarks. e 9
Do you accept the registration accuracy? - =

# BRAINLAB

Obrazek 28

Krok

1. Ovéite automatickou registraci tak, Ze se dotknete alespon tfi orientacnich bod{ ukazo-
vatkem.

2. Pokud je pfesnost dostate¢nd, vyberte moznost Yes.
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Ovéreni presnosti registrace - standardni spinalni zakrok

Flip Mode

No Yes

[

Verify accuracy on at least three different landmarks. 9

Yes

Do you accept the registration accuracy?
# BRAINLAB

Obrazek 29
Krok

1. Podrzte néastroj na povrchu kosti alespon u tfi z téchto orienta¢nich bodu:
¢ na zadni ¢asti (na processus spinosus) / na pfedni ¢asti (na nékolika mistech laminy),
« vlevo/vpravo (na fasetovém kloubu nebo v poloviné vysky processus spinosus),
« v kranialni/kaudalni ¢asti (na processus spinosus; nejdfive na kranialni a pak na kau-

dalni ¢asti).
2. Ovérte, Ze umisténi nastroje zobrazené na obrazovce odpovida skuteéné poloze néastroje

na anatomickém orienta¢nim bodu.

Po ovéreni mate dvé moznosti. Vyberte:

« Yes, pokud je registrace presna, a prejdéte k navigaci.

« No, pokud registrace neni pfesna, a odstrarite aktualni registraci. Vyberte budto:
- New Scan: Navrat do programu pro registraci a provedeni nové registrace.
- Discard & Exit: Zavrete program a vratte se do aplikace Content Manager.

Ovéreni pfesnosti registrace - minimalné invazivni spinalni zakrok

70

Pokud provadite minimalné invazivni zakrok, ktery omezuje ovéfeni na minimalné tfi orientacni
body, provedte nasledujici kontrolu pfesnosti:

Krok

1.

Zasunte nastroj do fezu tak, aby se bezpecéné dotykal anatomického orienta¢niho bodu,
svorky reference nebo zubu.

2. Pofridte skiaskopické snimky nastroje na kosti:
« lateralni skiaskopicky snimek (registrace pro kranialni/kaudalni nebo zadni/pfedni
smér),
« skiaskopicky snimek AP (registrace pro kraniélni/kaudalni nebo levy/pravy smér).
3. Zkontrolujte, zda poloha néstroje zobrazena na obrazovce odpovida poloze na skiasko-

pickém snimku.
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Krok

4. Po ovéfeni mate dvé moznosti. Vyberte:
* Yes, pokud je registrace pfesnd, a prejdéte k navigaci.

- New Scan: navrat do programu pro registraci a provedeni nové registrace.
- Discard & Exit: zavreni programu a navrat do aplikace Content Manager.

* No, pokud registrace neni pfesna, a odstrarite aktuélni registraci. Vyberte budto:
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5.10 Servisni kontrola - univerzalni

Provedeni servisni kontroly

Presnost skeneru a registraéni matrice mazete kdykoliv zkontrolovat pracovnim postupem
zkouSky skeneru (napfiklad pokud byla struktura posunuta, doslo k narazu do ni nebo k jejimu
padu).

* Pravidelné provadeéjte servisni kontrolu.

« Servisni kontrola nenahrazuje pravidelnou udrZzbu a kontrolu provddénou spolecnosti Brainlab.
« Servisni kontrolu provadi pouze technicti pracovnici.

« Neni uréena pro Ié¢bu pacienta.

Doporuduje se, aby technicti pracovnici po 30 sterilizacnich cyklech timto pracovnim postupem
ovéfili registraéni matrici.

Jak provést servisni kontrolu

Servisni kontrolu k ovéfeni pfesnosti registrace provadéjte uvedenym postupem. Snimky
obrazovky pro minimalné invazivni registraéni matrici slouZi jen jako pfiklad.

Krok

1.

Universal
Service Check

V pracovnim postupu pod polozkou Tools vyberte moznost Universal Service Check.

2. Vyberte registraéni matrici, kterou chcete ovéfit.

Select Registration Matrix

Minimally Invasive ‘ Small Incision Open Situs

(<]

Back

# BRAINLAB
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Krok

3. Provedte kontrolu nastaveni podle popisu v programu. Pfiklad:

* Premisténi registraéni matrice a kalibracni matrice do zorného pole skeneru
« Provedeni kontroly k prevenci kolize

¢ Odstranéni polStaru a pénovych podloZek z operaéniho stolu, je-li to relevantni

Bring registration matrix and calibration phantom
into the field of view of the scanner (<) 0
and perform collision check.

Back

# BRAINLAB

4.  Vyberte moZnost Next.

5. Ujistéte se, Ze vSechny struktury jsou v zorném poli kamery.

Calibration Phantom

ot patint
. viseLEe ﬁ LSS

o
Registration Matrix

Gamera
‘ visiLe

Automatic Registration

A Remove foam pads from table. (<) ©
Press "Register" before scanning. Back gt

# BRAINLAB

6. Chcete-li pokracovat, vyberte moznost Register.

7. Vybérem moZnosti Next naskenujte fantom.

Uzivatelska pfiru¢ka k programu Rev. 1.1 Automatic Registration Ver. 2.5 73



Servisni kontrola - univerzalni

74

Krok

Program budto zjisti, Ze probiha pfijem dat, nebo muzete data vybrat ru¢né vybérem mo-
Znosti Select Data v panelu nastroja.

Receiving Images

)

=
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Krok

9. Po skenovéani program oznami, zda byla servisni kontrola Uspésna.
Pokud byla Uspésna, zobrazi se nasledujici obrazovka:

Accuracy Check passed

>

Nex

# BRAINLAB

Vybérem moznosti Next servisni kontrolu dokoncete.
Pokud servisni kontrola nebyla Uspésna, zobrazi se nasledujici obrazovka:

Accuracy Check failed

Check the following steps and repeat the Service Check procedure:

- Use new reflective marker spheres

- Use only Brainlab/NDI reflective marker spheres

- Ensure correct mounting of the reflective marker spheres

- Ensure that the reflective discs of the Calibration Phantom iCT are in good condition

- Ensure that the position of the registration matrix and the Calibration Phantom iCT does not change during the procedure
- Ensure that the FOV covers all CT markers in the Calibration Phantom iCT as well as in the registration matrix

- If applicable follow the Brainlab CT Scan Protocol

Contact Brainlab Support if the problem persists:
Europe, Africa, Asia and Australia
Phone: +49 89 991568-1044
E-Mail: support@brainlab.com
United States, Canada, Central and South America
Phone: +1 (800) 597-5911

E-Mail: us.support@brainlab.com o

Ne

# BRAINLAB

10. Prectéte si informace o pfi¢inach selhani a podle moznosti je odstrarite.

11. Vybérem moznosti Next servisni kontrolu dokonc¢ete. Pokud problém pretrvava, obratte
se na technickou podporu spole¢nosti Brainlab.

12. Je-li to relevantni, opakovanim tohoto postupu ovérte zbyvajici registraéni matrice.
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PRISLUSENSTVI

6 PRISLUSENSTVI

6.1 Samolepici ploché znaéky

Obecné informace

Samolepici ploché znaéky se pouzivaji jako reference kompatibilnich skenerdl béhem registrace.
POZNAMKA: zde uvedené informace nenahrazuji uZivatelskou pfAruéku vyrobce skeneru.

Informace o produktu

Obréazek 30
Nazev Skenery RousSkovani Vyrobek
¢.
* Airo
ici 4 ¢ e Loop-X

Samolepici ploché znacky p . Rouska C-ramene | 19144
(10 ks)  CT skenery Siemens

» Siemens Artis Zeego

ZajiSténi presnosti navigace

Registrace

Umisténi

Pred

Znacky jsou ke skeneru pfipojeny pomoci podpory Brainlab.

Béhem

Znacky musi byt pro kameru vzdy viditelné.

Po

Znacky nemusi zUstat v zorném poli kamery.

Presurite skener zpét do parkovaci polohy nebo podle toho upravte kameru.

POZNAMKA: samolepici ploché znacky na skeneru nesmi byt zakryty shrnutou sterilni rouskou
nebo jinymi pfedméty.
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Samolepici ploché znacky

@ Presnost registrace zavisi na stavu samolepicich plochych znaéek. Pfed pouzitim
zkontrolujte, zda je reflexni povrch vSech plochych znaéek v dobrém stavu a neodlupuje
se.
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PRISLUSENSTVI

6.2 Kalibraéni fantom pro CT skener

Obecné informace

Kalibraéni fantom pro CT skener (19148) se pouZiva k ovéfeni presnosti automatické registrace
CT snimka a angio dat pomoci softwarovych aplikaci Brainlab.

Soucasti

Obrazek 31

C. Soucéast Vyrobek €.

Kalibraéni fantom pro CT skener 19148

Reference DrapeLink - kraniélni 19152-02

Rozhrani DrapeLink pro kalibraéni fantom iCT 19142-06

Zéarezy (slouzi jako orientaéni body pro ovéreni) -

GANCARCRECERC)

Konektor (rozhrani pro pfipojeni referenéniho pole) -

Jak sestavit a naskenovat fantom

Krok

1. Pripojte pfislusné referen¢ni pole @ ke konektoru @.

2. Pripojte tfi jednorazové reflexni kuliéky k referenci.

3. Umistéte fantom na stll a zaméfte laserova voditka skeneru s nitkovym kfizem na horni
¢ast fantomu.

4. Provedte skenovani podle pokyn(l v uzivatelské pfiruéce k programu.
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REJSTRIK

A
Airo
Oblast VYSEFENT......cciiiiiieiie e 37
OtoCNT KIUNU....couviiiiiiiii et 36
Parametry skenu 37,40
SKENOVANT.....eiiiii ittt 41
B
BezpeCna lIKVIACE..........covviiiiiiiieiieeee e 6
C
CT/Angio 3D
DetekCe SIIUKLUT. .......eviieieii e 62
Curve
ODbNOVENT FEQISITACE. .....c.veeiieiiiieiie e 42
Provedeni helikalniho skenu...........ccocooveiiiiciiiee, 41
PFiprava na SKeNOVANI.........c.cuviiiiiiiieieiiee e 41
C
CiSIa POAPOIY.....cvvveieee ettt en e 5
D
Data
PFiprava SkenovaNi..........ccccvevviiei i 15
CH
Chybova zprava
Neocekavané vypnuti SYyStEMU..........ccceevvieriiriiienicceeiee 23
Pravidelnd Kontrola.............cccooveiiiiiiiiicniec e
PFipojeni k pracovni stanici...
Upozornéni Na registraci..........cccevveereereeenieenireeneeee
K
Kalibra¢ni fantom pro CT skener
SOSLAVENT...eii ittt e
KONtrola Nastaveni..........cocvivuiiiiciiiciiiccc e
Maly Fez SPINAINT.........cooviiiiiiiii e
Minimalné invazivni..
OtEVIENE OPEIACE. .......eeeiiriiitieiiiieiit ettt
N
Nastaveni
(@Y= (=Y o | TSR P U RPPR 37
Nastroje
Kalibraéni fantom pro CT SKener.........cccovveiieeiiieiiieiieeiee 10
Reference pro paterni SVOrky..........cccoccvevieenieiieenic e 10

Referenéni jednotka DrapeLink kranidlni....
Registra¢ni matrice CT minimalné invazivni..

Registra¢ni matrice CT nosné rameno.......... .10
Registraéni matrice CT pro maly fez.........cccovvvevieniieeneennnnn. 10
Registra¢ni matrice CT pro oteviené operace.............c.c.c...... 10
Rouska pro skenovani pacienta

Samolepici ploché znacky..........cccoovviiiiiiiiieiic e

@]
ODbNOVENT FEUISITACE. .....ctiiiiiieieieeii ettt 23
Odpadni elektricka a elektronicka zafizeni (WEEE).................... 6
Ovéreni
PFESNOSE. ...t 25,44,69
OVEFENT PIESNOST. ...ccivvieiieiiiieiie et 25,44,69
OVEFENT TEQISIIACE. ... eiveeieiieiie ettt 25,44,69
Minimalné invazivni zakrok...
StaANAArdNT....c.eiiiieiiiiie s 26,45,70
P
POKyNY Pro IKVIJACH. .......c.vveeiiiieiiiiie e 6
Prevence KOlZe..........cceeiiiiiiiieee e 51
Pfipojeni
Pripojeni k pracovni StaniCi............ccceveeiieeieeiiieiieeneee 19,31
Pfiprava pacienta
ROUSKY ...ttt 33
PFiprava SKENOVANI.........cocviiiiiiiieiie e 51
Prevence Kolize..........ccccooiiiiiiiiiiee e 21,33
R
RegiStraCni MatriCe.........ccouiriieiiiiiie it 55
S
Samolepici ploché znacky ... 77
Skenovani
PEIPIAVAL .. ..ee e 21
U
UrZILEINOST......coeiiieiiecece e s 6
Univerzalni pracovni POSTUP.......cccvveeiieereriieeesieeesieeesaee e 51
Univerzalni pracovni postup kranialni
Registrace a SKENOVANI........cccueviiiieeiiiiee e esee e 53
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